
控制科学与工程（专业代码 081100 ）

“控制科学与工程”依托智能港口物流交通运输行业协同创新平台、航运技术与控制工程交通

运输行业重点实验室、自动化码头技术交通运输行业研发中心等省部级科研平台，以航运、物流等行

业为应用背景，以港航物流、航运技术、智慧港口、自动化码头等为研究和应用对象，致力于利用控

制学科相关理论与技术解决航运、物流行业中存在的问题。本学科是我校拥有省部级科研平台最多的

学科。

本学科师资力量雄厚，拥有一支整体素质高，职称、年龄、专业结构合理，专业从事教学科研的

学术梯队，现有专任教师 54人，其中高级职称 26人，硕士生导师 40余人。师资力量

师资力量概况



学科负责人

杨勇生，博士，上海海事大学教授、博士生导师

 物流科学与工程研究院院长、智能港口物流交通运输行业协同创新平台常务副主任、上海

市教委“智能港航协同控制与决策”重点创新团队负责人、智慧港口物联网国际联合实验

室主任、控制科学与工程学科负责人，兼任中国城市科学研究会智慧物流学组副组长

 担任 IEEE主办的 2018年、2019年“International Symposium on Sensing and Instrumentation in

IoT Era（物联网感知与仪器国际研讨会）”大会主席

 担任上海海事大学与葡萄牙里斯本大学学院的研究生联合培养项目中方负责人

 长期从事智慧码头协同控制与调度等领域的学术研究工作；主持上海市科委重点项目“长

三角内河中小型码头综合智能化运营平台研究与应用示范”，120万元，2019年

 “水下机器人故障诊断与容错控制关键技术及其应用”项目获得上海市科技进步二等奖；

5篇重要 SCI期刊论文入选 ESI高被引论文

 具有较好的国际视野、较高的学术水平和较强的组织协调能力

学术带头人

顾伟，博士，上海海事大学教授、博士生导师

 2000 年享受国务院特殊津贴。担任航运技术与控制工程交通运输行业重点实验室主任，

兼任上海市造船学会理事、中国电工学会船舶电气委员会理事、交通部东海救助局专家委

员会委员

 2010 年“内河小型船舶电力推进系统研制”成果荣获云南省技术发明奖 一等奖 （排名第

一）

 2016年“电力推进船舶动力控制、电站控制与航向控制技术及应用”成果荣获上海市科技进

步奖 一等奖（排名第一）

 国家智能制造装备发展专项项目，智能化集装箱码头成套装卸系统，2013/10-2014/12，6000

万元，已结题，参加



李朝锋，博士，上海海事大学教授、博士生导师

 2012年入选教育部新世纪优秀人才计划

 2017年“基于物联网的环境污染源在线监测与智能管理关键技术及工程应用”项目 荣获

江苏省科学技术奖三等奖 （排名第一）

 主持国家自然科学基金面上项目 2项，江苏省自然科学基金 1项。发表学术 80余篇，在

IEEE Trans. on Neural Networks发表单篇论文 SCI他引超过 200次

 国家网络教育精品课程《人工智能概论》主讲人

 国家级双语示范课程《人工智能》主讲人

苌道方，博士，上海海事大学教授、博士生博导

 2015年入选上海市人才发展基金，现任上海海事大学物流科学与工程研究院副院长

 上海现代设计法研究会理事，中国岩石力学与工程学会地下物流专业委员会委员，中国城

市科学研究会智慧物流学组专家

 上海市科学技术委员会“科技创新行动计划”长三角科技联合攻关领域项目，长江内河危

险品船航运安全监控关键技术与示范应用，2017/7-2019/6，200万元，结题，主持

 国家科技部，国家重点研发计划，子课题，基于多维度全流程仿真的超大型集装箱码头数

字孪生系统，133万元，2020年，在研，主持

科学研究

控制科学与工程——研究方向

学科师资力量雄厚，物流、港航特色鲜明，科研设备齐全，目前拥有四个相对稳定且在国内外

具有较高社会影响的培养方向：



科学研究情况概况

本学科在科学研究方面成果卓著，具有典型的特色和优势。近年来，

 获得省部级科技进步奖一等奖 3项，其他奖励多项

 承担各类科研项目 300余项，其中国家级、省部级项目 70余项，总经费 6000余万元

 发表论文 500余篇，其中 SCI论文 110余篇（ESI高被引论文 6篇）

 授权发明专利 140余项

 现有实验室面积 2800平方米，仪器设备总价值 4899万

 为在读研究生配有独立工位，科研氛围好、科研成果多

近三年部分科研项目（导师-纵向）

序

号
负责人 项目名称

批准经费

（万元）

立项日

期
项目分类 权重类别

1 苌道方 基于多维度全流程仿真的超

大型集装箱码头数字孪生系

统

133.0 2020 国家科技部-国家重点

研发计划

国家级重点项目

子课题

2 李波 面向智能物流的车载无人机

系统智能路径规划与快速协

同控制

58.0 2020 国家自然科学基金委

员会-国家自然科学基

金面上项目

国家级项目

3 赵云鹤 基于空间交错倾斜光纤光栅

的高阶涡旋模式产生及调控

研究

24.0 2020 国家自然科学基金委

员会-国家自然科学基

金青年科学基金项目

国家级项目

4 刘志全 时变航速干扰的欠驱动船舶

能量优化舵减摇自适应滑模

控制方法

24.0 2020 国家自然科学基金委

员会-国家自然科学基

金青年科学基金项目

国家级项目

5 杨勇生 长三角内河中小型码头综合

智能化运营平台研究与应用

示范

120.0 2019 上海市科学技术委员

会-市科委其他项目

省部级

重点项目

6 马健 基于贝叶斯理论和深度学习

的立体图像质量评价

24.0 2019 国家自然科学基金委

员会-国家自然科学基

金青年科学基金项目

国家级项目



7 符修文 基于多移动智能体的港口混

杂超网络抗毁性拓扑重构方

法研究

27.0 2019 国家自然科学基金委

员会-国家自然科学基

金青年科学基金项目

国家级项目

8 李朝锋 视觉感知双目融合建模及立

体图像质量评价方法研究

60.8 2018 国家自然科学基金委

员会-国家自然科学基

金面上项目

国家级项目

9 杨勇生 智慧港口车-港-船协同调度

关键技术研发与应用

60.0 2018 上海市科学技术委员

会-市科委其他项目

省部级

重点项目

近三年部分学生论文

近三年，以学生作为第一作者，或者导师作为第一作者学生作为第二作者发表 SCI论文 30余篇，

其中 ESI高被引论文 1篇，中科院 1区论文 4篇。部分代表性论文如下：

序

号

论文名称 所有作者 期刊 备注

1 Internet of Things for Smart

Ports: Technologies and

Challenges

杨勇生, 仲美稣

（学）, 姚海庆, 余

芳, 符修文,

Octavian Postolache

IEEE INSTRUMENTATION

& MEASUREMENT

MAGAZINE，2018

ESI高被引论文

2 Finite-time formation tracking

control with collision avoidance

for quadrotor UAVs

黄有方, 刘文（学）,

李波, 杨勇生, 肖

冰

JOURNAL OF THE

FRANKLIN

INSTITUTE-ENGINEERING

ANDAPPLIED

MATHEMATICS，2020

中科院 1区

3 Fixed-time integral-type sliding

mode control for the quadrotor

UAV attitude stabilization under

actuator failures

巩文全（学）, 李

波, 杨勇生,班涵宇

（学）, 肖冰

AEROSPACE SCIENCE

AND TECHNOLOGY，2019

中科院 1区，TOP

期刊

4 Robust adaptive heading control

for a surface vessel with drift

刘志全, 储瑞婷

（学）

OCEAN ENGINEERING，

2020

中科院 1区



angles

5 Finite-time Extended State

Observer based fault tolerant

output feedback control for

attitude stabilization

李波, 秦轲（学）,

肖冰, 杨勇生

ISA Transactions，2019 中科院 1区

6 An integrated scheduling method

for AGV routing in automated

container terminals

杨勇生, 仲美稣

（学）, Yasser

Dessouky, Octavian

Postolache

COMPUTERS &

INDUSTRIAL

ENGINEERING，2018

中科院 2区

近三年部分学生发明专利

近三年，以学生作为第一作者，或者导师作为第一作者学生作为第二作者授权国际、国家发明专

利 40余项。部分代表性授权专利如下：

序号 专利名称 所有作者 授权公告日

1

自动化集装箱码头全电动无人自动导航

载运车自动充电装置及充电方法（PCT

美国）

翟琳, 褚建新, 王帆（学） 2020-10-10

2
一种混合动力轮胎式集装箱起重机分布式

能量管理方法
陈大伟（学）, 牛王强 2020-12-08

3
基于光感应定位器的多吊具桥吊的多摆角

的摆角检测装置

胡益彬（学）, 徐为民, 赵微微

（学）, 袁贺松（学）, 黄金玲

（学）, 叶韶华（学）

2020-12-08

4 一种抗浪节能的无人艇路径跟踪方法
张山甲（学）, 王建华, 张程

（学）, 赵名绘（学）
2020-12-04

5 自动化集装箱码头装卸设备的重调度方法
吴远焰（学）, 朱瑾, 刘彪（学）,

郑宇超（学）
2020-11-03



6
一种基于切换系统理论的混合动力船舶能

量管理方法

潘海邦（学）, 薛圻蒙, 高迪驹,

张伟（学）
2020-10-13

7
一种基于压强传感器切换多栖航行器工作

模式的方法

赵明绘（学）,王建华,张程（学）,

张山甲（学）
2020-09-15

8 一种空水多栖航行器

闻祥鑫（学）, 王建华, 彭明阳

（学）, 丛晓奕（学）,宋虎（学）,

陈曦（学）

2020-09-15

9
基于光强度传感器的双吊具桥吊摆角测量

装置及测量方法

张万鹏（学）, 徐为民, 顾秀涛

（学）, 王永爽（学）,张明明

（学）

2020-08-07

近三年部分学生获奖

近三年来，研究生获得国家级各类竞赛奖项 100余人次。部分获奖名单如下：

序号 竞赛名称 获奖等级 获奖人员

1

第二届中国智能船艇挑

战赛（内河段）

（2019年 5月）

功能赛二等奖 张山甲、赵明绘、张程

2

第二届中国智能船艇挑

战赛（内河段）

（2019年 5月）

半程航行赛特

等奖
张程、张山甲、赵明绘

3

第二届（中国）无人船公

开赛

（2018年 7月）

杰出贡献奖 张程、张山甲、赵明绘

4

第十五届全国研究生数

学建模竞赛

（2018年 11月）

国家二等奖
巩文全、贺小林、班涵宇、刘文、孟庆尧、

刘娟



5

第十六届全国研究生数

学建模竞赛

（2019年 11月）

国家二等奖 黄永付、刘文、王耀宗

6

第十七届全国研究生数

学建模竞赛

（2020年 11月）

国家二等奖
高兴、王晓彤、周勇、顾朝阳、王慧、接德

培、凌峻、陈春、黄永付、汪威、李玉

主要学术成绩与研究成果

本学科聚焦港口、航运和物流的信息化、自动化、智能化与标准化研究，是我国港航发展战略的

重要参与者和技术与管理创新的引领者。在港航物联网协同感知与信息处理、港航物流设备协同控

制与智能化方向处于国内领先水平。



科研条件

本学科依托于 3个省部级平台，拥有多个国内先进实验室或平台：无人系统协同控制实验室、船

舶电力推进控制实验室、大功率电力传动实验室、港航混合动力实验室、港航检测技术实验室、智慧

港口物联网实验室、港口无人车辆车路协同控制试验系统、港口设备控制及分析信息系统等。现有实

验室面积 2800平方米，仪器设备总价值 4899万，是学校拥有实验设备最齐全的学科之一。





研究生培养



学术交流

研究生国际联合培养



部分参加国际联合培养研究生（控制学科）就业情况

姓名 单位 备注

仲美酥 上海海事大学 博士后

唐培耀 中国科学院上海微系统与信息技术研究所 事业单位

马琳 中国科学院声学研究所东海研究站 事业单位

金宇 上海海勃物流软件有限公司 知名企业

王永爽 上海中船重工船舶推进设备有限公司 知名企业

高远康 已获得葡萄牙里斯本大学学院学位 2021年毕业

叶晨 已获得葡萄牙里斯本大学学院学位 2021年毕业

胡益彬 已获得葡萄牙里斯本大学学院学位 2021年毕业

学生实践与竞赛

已与上海国际港务（集团）股份有限公司、中国远洋海运集团有限公司、上海振华重工集团有限

公司、宝供物流等多家知名企事业单位签订产学研合作。

组织研究生参加全国大学生物流设计大赛、全国研究生数学研究生建模竞赛、全国研究生智慧城

市设计大赛、美国数学建模MCM竞赛、全国大学生物联网应用创新大赛、西门子杯中国智能制造挑

战赛、中国无人船公开赛等竞赛，获奖项 50余项。



毕业生就业

研究院重视研究生就业工作，采取一系列保障措

施。本学科毕业研究生的就业去向有大型国有企

业（中远海运、上海振华重工、上港集团等）、

著名外资企业、科研院所（中国科学院上海微系

统与信息技术研究所、中国电子科技集团公司第

三十六研究所等）、大专院校、国家公务员等，

受广大用人单位的一致好评。（毕业生留沪工作

的比例近 70%）

各届毕业生中均有部分学生录取到“双一流”高

校（同济大学、西北工业大学、西南交通大学等）

控制学科继续攻读博士学位。

我校荣获“全国毕业生典型经验 50强高校”，毕

业生平均薪酬 2020年全国第 52位，物流研究院

毕业研究生的就业率每年均达 100%。

联系方式

联系电话： 021-38284644 高老师

021-38284623 李老师

021-38284608 黄老师

联系地址： 上海市浦东新区海港大道 1550号泰山科研楼

邮政编码： 201306

上海海事大学研究生招生网：http://yz.shmtu.edu.cn

更多信息请扫描以下二维码：

物流科学与工程研究院微信公众号

http://yz.shmtu.edu.cn
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